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I/O基板『MOT8429B』
部品実装図
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TA8429HQの動作

トレーニングボードと組み合わせる
マイコン製作会I/O基板(原寸大)
基板の型番:MOT8429_B

PWM制御によるDCモータの回転制御

DCモータ制御用IC TA8428HQを使って、DCモータの回転を

制御する回路実験です。

プログラムは『pwm_m168_lcd1』です。

PD3～4でロータリーエンコーダの出力を読み取り、回転数を

設定し、PC0～2でモータの回転方向と回転数を制御します。

PD0を押すと時計回りに回転、PD1を押すと停止、PD2を押すと

反時計回りに回転します。PD7を押すと最大速度、PD6を押すと

中間速度、PD5を押すと停止になります。

操作のしかたはPort Bに接続したLCDディスプレイに表示されます。

部品リスト

プログラムは

『pwm_m168_lcd1』です。
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プログラムは

『pwm_m168_lcd1』です。
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I/O基板とマイコンボードの接続図

JP2にショートピンを挿す

MOT8429_B基板

10kΩ(B)

D1B ツェナーダイオード
6.8V

DCモータに
接続してください。
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